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(54) 实用 新 型 名 称 

四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 
(57) 摘要 

本 实用 新 型 一 种 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 , 包 A 
括 舵 机 、 肩 部 支架 、 连 接 支 架 和 传动 杆 ; 舵 机 设置 W \ Wn 
在 连接 支架 内 ,连接 支架 的 外 侧 设 有 肩 部 支架 ， 1\ YK 
肩 部 支架 通过 连接 片 与 机 器 狗 主 体 相 连接 ,固定 、 
在 机 器 狗 主 体 上 , 肩 部 支架 包括 相互 垂直 相连 的 
坚 板 和 横 板 , 竖 板 与 模板 固定 相连 为 一 体式 结 - 
构 ,模板 与 连接 片 相连 , 竖 板 通过 支撑 轴 与 连接 SN | 
支架 相连 接 ,支撑 轴 包 括 轴 承 和 胶 套 , 胶 套 环 套 《Ne 
在 轴承 的 外 部 ; 舵 机 通过 传动 杆 与 连接 支架 相连 
接 ; 本 实用 新 型 通过 肩 部 支架 与 机 器 狗 主 体 相互 
连接 配合 ,从 而 在 进行 舵 机 维护 时 可 直接 拆卸 腿 
部 结构 而 无 需 对 机 器 狗 主体 进行 任何 操作 ,使 得 
对 舵 机 的 维修 保养 更 加 方便 。 
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1 .一 种 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,包括 舵 机 、 肩 部 文 架 .连接 支架 和 传动 杆 ， 
所 述 能 机 设置 在 所 述 连 接 支 架 内 ,连接 支架 的 外 侧 设 有 所 述 肩 部 支架 ,所 述 肩 部 文 架 通 过 
连接 片 与 机 器 狗 主 体 相连 接 , 固 定 在 机 器 狗 主 体 上 ,所 述 肩 部 文 架 包括 相互 垂直 相连 的 竖 
板 和 横 板 , 所 述 竖 板 与 横 板 固定 相连 为 一 体式 结构 ,所 述 横 板 与 连接 片 相连 ,所 述 紧 板 通过 
文 撑 轴 与 连接 文 架 相 连接 ,所 述 支 撑 轴 包括 轴承 和 胶 套 ,所 述 胶 套 环 套 在 所 述 轴承 的 外 部 ; 
所 述 舵 机 通过 传动 杆 与 所 述 连接 支架 相连 接 。 

2 .根据 权利 要 求 1 所 述 的 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 连接 文 架 包 括 大 腿 
支架 和 小 腿 支 架 , 所 述 大 腿 支 架 为 “1 字 型 结构 ,所 述 舵 机 安装 在 所 述 大 腿 支 架 的 一 靖 , 大 
腿 文 架 的 另 一 端 与 所 述 小 腿 文 架 的 中 部 位 置 相 连接 ,所 述 传动 杆 的 一 端 与 能 机 相连 接 , 忆 
一 端 与 所 述 小 腿 支 架 的 端点 相连 接 。 

3. 根 据 权 利 要求 2 所 述 的 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 小 腿 支 架 的 一 端 与 
传动 杆 活动 相连 , 另 一 端 设 有 防滑 脚 热 。 

4. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 机 器 狗 主体 的 内 部 
设 有 旋转 电机 ,所 述 旋转 电机 设置 在 连接 片 劳 ,旋转 电机 的 运动 轴 与 所 述 连接 支架 相连 接 。 

5. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 连 接 片 固 设 在 所 述 
机 器 狗 主 体 上 ,所 述 连 接 片 通过 螺钉 与 所 述 肩 部 支架 相连 接 ,所 述 肩 部 文 架 上 还 设 有 加 强 
条 ,所 述 加 强 条 位 于 所 述 横 板 的 边缘 位 置 ,与 模板 相连 为 一 体式 结构 。 

6. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 舵 机 通过 连接 板 固 
定 在 所 述 连接 支架 内 ,所 述 舵 机 的 传动 轴 上 设 有 舱 辟 ,所 述 舵 辟 的 一 端 与 舵 机 相连 接 , 为 一 
端 与 所 述 传动 杆 饮 接 。 

7. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 肩 部 支架 上 设 有 校 
准 缺 口 ,所 述 连 接 支架 上 也 设 有 相对 应 的 校准 横 。 
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四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 


技术 领域 
[0001] ”本 实用 新 型 涉及 机 器 人 领域 ,尤其 涉及 一 种 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 。 


背景 技术 

[0002] ”四 足 机 器 人 结构 简单 , 且 腿 的 结构 形式 对 于 不 同 地 形 的 环境 适应 能 力 强 ,因此 近 
些 年 成 为 了 重要 的 发 展 方向 ,同时 也 是 各 广 商 研究 的 热点 .四 足 机 器 人 又 名 机 器 狗 , 其 外 观 
形态 与 真实 动物 “ 狗 ” 相 似 , 四 足 机 器 人 被 普 志 认为 在 自然 灾害 的 营救 工业 监测 、 安 防 巡 逻 
等 有 恨 好 的 应 用 前 景 。 腿 部 作为 机 器 人 与 环境 直接 交互 的 结构 ,功率 的 传递 效率 .运行 的 平 
稳 性 、 运 动 的 范围 都 是 重要 的 性 能 指标 。 

[0003] ”在 现 有 的 机 器 狗 的 腿 部 结构 都 是 直接 将 舵 机 与 机 器 狗 的 身体 部 位 直接 相连 ,这 样 
在 后 续 的 对 舵 机 进行 维修 的 过 程 中 ,就 需要 将 机 器 狗 的 身体 部 位 和 腿 部 的 连接 结构 都 拆 开 
才能 对 舵 机 进行 维修 或 保养 ,因此 在 整个 装配 过 程 中 是 不 方便 的 ,需要 拆卸 多 个 元 部 件 ， 
此 如 何 解决 这 个 问题 ,是 我 们 当前 所 面临 的 困境 。 


实用 新 型 内 容 

[0004] ”针对 上 述 技术 中 存在 的 不 足 之 处 ,本 实用 新 型 提供 一 种 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ， 
设置 有 肩 部 支 淋 和 连接 片 ,通过 肩 部 支架 与 机 器 狗 主体 相互 连接 配合 ,从 而 在 进行 舵 机 维 
护 时 可 直接 拆 印 腿 部 结构 而 无 需 对 机 器 狗 主 体 进 行 任 何 操作 ,使 得 对 舵 机 的 维修 保养 更 加 
方便 。 
[0005] ”为 实现 上 述 目 的 ,本 实用 新 型 提供 一 种 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,包括 舵 机 、 户 部 文 
染 、 连 接 支架 和 传动 杆 ;所 述 舵 机 设置 在 所 述 连接 支架 内 ,连接 支架 的 外 侧 设 有 所 述 肩 部 支 
架 , 所 述 肩 部 文 架 通过 连接 片 与 机 器 狗 主体 相连 接 , 固 定 在 机 器 狗 主体 上 ,所 述 肩 部 支架 包 
括 相互 垂直 相连 的 紧 板 和 横 板 , 所 述 紧 板 与 横 板 回 定 相连 为 一 体式 结构 ,所 述 横 板 与 连接 
片 相连 ,所 述 竖 板 通过 文 撑 轴 与 连接 支架 相连 接 , 所 述 支 撑 轴 包括 轴承 和 胶 套 ,所 述 胶 套 环 
套 在 所 述 轴承 的 外 部 ;所 述 舵 机 通过 传动 杆 与 所 述 连接 支架 相连 接 。 

[0006] ”作为 优选 ,所 述 连接 支架 包括 大 腿 支 架 和 小 腿 支 架 , 所 述 大 腿 支 架 为 “LI” 字 型 结 
构 ,所 述 舵 机 安装 在 所 述 大 腿 文 架 的 一 端 ,大 腿 支 架 的 另 一 端 与 所 述 小 腿 文 架 的 中 部 位 置 
相连 接 ,所 述 传动 杆 的 一 端 与 舵 机 相连 接 , 妃 一 端 与 所 述 小 腿 文 架 的 端点 相连 接 。 

[0007] 作为 优选 ,所 述 小 腿 支 架 的 一 端 与 传动 杆 活动 相连 , 男 一 端 设 有 防滑 脚 扑 。 

[0008] ”作为 优选 ,所 述 机 器 狗 主 体 的 内 部 设 有 旋转 电机 ,所 述 旋 转 电 机 设置 在 连接 片 劳 ， 
旋转 电机 的 实 轴 与 所 述 连接 支架 相连 接 。 

[0009] ”作为 优选 ,所 述 连接 片 固 设 在 所 述 机 器 狗 主 体 上 ,所 述 连接 片 通过 螺钉 与 所 述 肩 
部 文 架 相连 接 , 所 述 肩 部 文 架 上 还 设 有 加 强 条 ,所 述 加 强 条 位 于 所 述 模 板 的 边 毕 位置 ,与 横 
板 相 连 为 一 体式 结构 。 
[0010] ”作为 优选 ,所 述 舵 机 通过 连接 板 固定 在 所 述 连 接 文 架 内 ,所 述 舵 机 的 传动 轴 上 设 
有 能 臂 ,所 述 舵 臂 的 一 端 与 能 机 相连 接 , 另 一 端 与 所 述 传动 杆 贸 接 。 
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[0011] 作为 优选 ,所 述 肩 部 支架 上 设 有 校准 缺口 ,所 述 连接 支架 上 也 设 有 相对 应 的 校准 
槽 。 
[0012] ”本 实用 新 型 的 有 益 效果 是 :与 现 有 技术 相 比 ,本 实用 新 型 提供 的 四 足 机 器 狗 的 腿 
部 结构 ,通过 设置 有 肩 部 支架 ,利用 肩 部 文 染 与 连接 片 的 配合 形成 稳定 的 连接 ,在 对 舵 机 进 
行 维修 保养 时 更 加 方便 ,而 为 了 增 大 肩 部 支架 的 连接 强度 ,特别 设 有 加 强 条 ;此 外 设置 有 连 
接 文 架 ,利用 连接 文 架 的 与 肩 部 支架 的 相互 配合 ,从 而 驱动 腿 部 结构 的 运动 ,满足 行走 需 


附 图 说 明 

[0013] ”图 1 为 本 实用 新 型 的 主体 结构 图 ; 
[0014] ”图 2 为 本 实用 新 型 的 结构 放大 图 ; 
[0015] ”图 3 为 本 实用 新 型 的 结构 侧 视 图 ; 
[0016] ”图 4 为 本 实用 新 型 的 使 用 状态 参考 图 ; 
[0017] ”图 5 为 本 实用 新 型 的 结构 示意 图 。 
[0018] ”主要 元 件 符号 说 明 如 下 : 


[0019] “1. 腿 部 2. 机 器 狗 本 体 3. 激 光 雷 达 4. 肩 部 支架 5. 连 接 支架 6. 传 动 杆 
[0020] 7. 能 机 8. 支 撑 轴 21. 旋 转 电机 22. 连 接 片 41. 横 板 42. 竖 板 43. 加 强 条 
[0021] 。 51. 大腿 支架 52 .小 腿 支架 71. 舵 臂 81. 胶 套 82. 轴 承 91 .校准 缺口 
[0022] ”92 .校准 槽 。 


具体 实施 方式 
[0023] ”为 了 更 清楚 地 表述 本 实用 新 型 ,下 面 结合 附 图 对 本 实用 新 型 作 进一步 地 描述 , 当 
然 本 实用 新 型 的 保护 范围 不 仅 于 此 ,在 不 付出 创造 性 劳动 前 提 下 ,本 领域 技术 人 员 所 作出 
的 简单 置换 都 属于 本 申请 的 保护 范围 。 

[oo24] ”请 参阅 图 1 至 图 5, 本 实用 新 型 公开 了 一 种 四 足 机 器 狗 的 腿 部 结构 ,包括 能 机 7、 启 
部 支架 4 连接 支架 5 和 传动 杆 6; 通 机 7 设置 在 连接 支架 5 内 ,连接 支架 5 的 外 侧 设 有 肩 部 支架 
4, 户 部 支架 4 通过 连接 片 22 与 机 器 狗 主体 2 相连 接 ,固定 在 机 器 狗 主体 2 上 , 肩 部 支架 4 包括 
相互 垂直 相连 的 竖 板 41 和 模板 42 , 竖 板 41 与 横 板 42 固 定 相连 为 一 体式 结构 , 横 板 42 与 连接 
片 22 相 连 , 竖 板 41 通 过 支撑 轴 8 与 连接 支架 5 相连 接 ,支撑 轴 8 包括 轴承 82 和 胶 套 81, 胶 套 81 
环 套 在 轴承 82 的 外 部 ,与 竖 板 41 相 连接 ,传动 杆 6 的 一 端 与 能 机 7 相连 接 , 在 本 实施 例 中 ,将 
肩 部 支架 设计 为 横 板 和 竖 板 , 利 用 横 板 与 连接 片 进行 螺丝 因 连 ,这 样 在 将 腿 部 拆 印 或 安装 
的 过 程 中 ,只 需要 将 这 两 个 螺丝 进行 扭 动 即 可 ,而 无 需 将 整个 机 器 狗 主 体 进行 拆卸 ,从 而 更 
加 方便 ,而 同时 利用 连接 支架 对 能 机 进行 保护 ,放置 外 部 的 环境 因素 对 舵 机 造成 影响 ,而 支 
返 轴 设置 有 轴承 和 胶 套 ,利用 胶 套 对 外 部 支架 进行 连接 , 并 对 轴承 进行 保护 ,有 效 降 低 支 返 
轴 机 械 结构 所 产生 的 虚 位 , 提 高 整个 支撑 轴 的 稳定 性 ,提高 了 关节 的 结构 精度 .在 具体 的 实 
施 过 程 中 ,支撑 轴 设 置 在 两 个 地 方 , 一 个 位 于 竖 板 与 连接 支架 的 之 间 , 另 一 个 设置 在 旋转 电 
机 与 机 器 狗 本 体 的 连接 位 置 , 这 样 在 进行 运动 的 过 程 中 ,确保 连接 传动 的 稳定 性 。 

[0025] ”为 了 实现 上 述 目的 ,连接 支架 5 包括 大 腿 支 架 51 和 小 腿 支架 52, 大 腿 支 架 51 为 “LT” 
字 型 结构 , 舵 机 7 安装 在 大 腿 支 架 51 的 一 端 ,大 腿 支架 51 的 另 一 端 与 小 腿 支 架 52 的 中 部 位 置 


a 


4 
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相连 接 , 传 动 杆 6 的 一 端 与 舵 机 7 相连 接 , 男 一 端 与 小 腿 支 架 52 的 端点 相连 接 ;小 腿 支 架 52 的 
一 端 与 传动 杆 6 活 动 相连 , 男 一 端 设 有 防滑 脚 执 .在 本 实施 例 中 ,利用 大 腿 支 架 的 特殊 结构 ， 
从 而 方便 将 舵 机 进行 固定 ,而 大 腿 支 架 、 小 腿 文 架 和 传动 杆 的 相互 配合 ,从 而 带动 小 腿 支 染 
进行 往返 运动 ,达到 行走 的 效果 ,而 防护 脚 执 的 存在 ,能 够 减缓 脚尖 对 地 面 的 刚性 撞击 ,在 
脚尖 触 地 时 ,起 到 柔性 缓冲 的 作用 ,使 得 行走 过 程 更 加 稳定 ,这 样 使 得 安装 在 机 器 狗 本 体 2 
上 的 激光 雷达 3 能 够 方便 对 物品 进行 扫描 。 
[0026] “机 器 狗 主 体 的 内 部 设 有 旋转 电机 21 ,旋转 电机 21 设 置 在 连接 片 22 旁 ,旋转 电机 的 
实 轴 与 连接 支架 5 相连 接 ;连接 片 22 固 设 在 机 咒 狗 主体 2 上 ,连接 片 22 通 过 螺钉 与 肩 部 支架 4 
相连 接 , 户 部 支架 4 上 还 设 有 加 强 条 43, 加强 条 43 位 于 横 板 41 的 边缘 位 置 ,与 模板 41 相 连 为 
一 体式 结构 ; 艇 机 7 通过 连接 板 固 定 在 连接 支架 5 内 , 骨 机 7 的 运动 轴 上 设 有 舵 禹 71, 航 辟 71 
的 一 端 与 舵 机 7 相连 接 , 男 一 端 与 传动 杆 6 贸 接 ; 肩 部 文 架 4 上 设 有 校准 缺口 91 ,连接 支 架 5 上 
也 设 有 相对 应 的 校准 槽 92。 在 本 实施 例 中 ,在 肩 部 支架 上 加 强 条 ,从 而 大 大 提高 肩 部 支架 的 
受 力 强 度 ,而 艇 机 上 设 有 轴承 ,利用 轴承 的 存在 使 得 与 舵 机 的 连接 更 加 稳定 ,而 校准 缺口 和 
校准 槽 的 存在 ,能 够 使 得 方便 在 对 脚 部 结构 进行 肢体 关节 调试 时 更 加 方便 。 
[0027] ”以 上 公开 的 仅 为 本 实用 新 型 的 几 个 具体 实施 例 ,但 是 本 实用 新 型 并 非 局 限于 此 ， 
任何 本 领域 的 技术 人 员 能 思 之 的 变化 都 应 落 入 本 实用 新 型 的 保护 范围 。 
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